


Guía del Curso

UF0626 Programación y Control del 

Funcionamiento de Líneas Automatizadas

Modalidad de realización del curso: A distancia y Online

Titulación: Diploma acreditativo con las horas del curso

OBJETIVOS

Este curso se ajusta a lo expuesto en el itinerario de aprendizaje perteneciente a la Unidad 

Formativa UF0626 Programación y control del funcionamiento de líneas automatizadas, 

incluida en el Módulo Formativo MF0117_2 Mantenimiento mecánico de líneas 

automatizadas, regulada en el Real Decreto 715/2011, de 20 de Mayo, que permita al 

alumnado adquirir las competencias profesionales necesarias para mantener sistemas 

mecánicos hidráulicos y neumáticos de líneas de producción automatizada. 

CONTENIDOS

UNIDAD DIDÁCTICA 1. AUTOMATISMOS ELÉCTRICOS CABLEADOS

1. Proyectos de automatización. Automatismos

2. Procesos continuos y procesos secuenciales. Características

3. Elementos empleados en la realización de automatismos eléctricos. Relés. Contactores. 

Sensores y actuadores. Protecciones. Simbología

4. Herramientas equipos y materiales utilizados en el mantenimiento de automatismos 

eléctricos

5. Técnicas utilizadas en el diseño de automatismos cableados. Mando y potencia



6. Elementos de señalización y protección. Tipos y características

7. Técnicas de verificación de automatismos cableados

8. Lógica combinatoria: Fundamento de la lógica binaria. Diseño básico de sistemas. 

Técnicas y procedimientos

9. Funciones lógicas convencionales

10. Lógica secuencial

11. Situaciones de emergencia que pueden presentarse en el proceso automático

12. Cuaderno de cargas

UNIDAD DIDÁCTICA 2. PROGRAMACIÓN Y APLICACIÓN DE PLC´S.

1. Estructura general de un autómata programable

2. Configuración del autómata. Conceptos básicos

3. Diagramas de flujo

4. Lenguajes de programación

5. Juego de Instrucciones y programación

6. La comunicación del autómata con su entorno

7. Elaboración de programas de control

8. Simulación y ajuste de programas de control

9. Introducción de programas de control

10. Depuración de programas de control

11. Obtención de la primera pieza

UNIDAD DIDÁCTICA 3. PROGRAMACIÓN Y APLICACIÓN DE ROBOTS

1. Estructura general de un robot

2. Tipos y características de robots

3. Diagramas de flujo

4. Lenguajes de programación de robots

5. Juego de instrucciones y programación

6. Elementos periféricos

7. La comunicación del robot con su entorno. Características y procedimientos

8. Elaboración de programas de control

9. Simulación y ajustes de programas de control



10. Introducción y depuración de programas de control

11. Inteligencia y visión artificial. Fundamentos y elementos que componen un sistema

12. Control de calidad del proceso y del producto en sistemas automatizados
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